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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH — WYMAGANIA OGOLNE

1. CZESC OGOLNA
1.1. Inwestor
Gmina Miejska Aleksandrow Kuj

1.2. Adres inwestycji
642 1 643, ob.ewid. Aleksandrow Ku;j., gm. Aleksandrow Kuj

1.3. Przedmiot i zakres robét budowlanych
Klasyfikacja robét wg Wspolnego Slownika Zaméwien (CPV).
* 45112723-9 Roboty w zakresie ksztaltowania placéw zabaw
* 45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni
* 37535200-9 Wyposazenie placow zabaw
*45112710-5 Roboty w zakresie ksztaltowania terenow zielonych

Zakres robot na podstawie projektu zagospodarowania dziatki nr 642 1 643, ob.ewid. Aleksandrow
Kuj., gm. Aleksandréw Kuj oraz (Wykaz rob6dt budowlanych wedtug ,,Wspolnego Stownika
Zamoéwien”)

1.4. Informacja o terenie budowy

1.4.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy,
przekaze dziennik budowy oraz 1 egz. dokumentacji projektowej i 1 komplet Specyfikacji
Techniczne;.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa zawiera opis, czg¢$¢ graficzng, Dokumentacja projektowa,
Specyfikacja Techniczna, przedmiar oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym
z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach do umowy, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty majg by¢ zgodne z przedmiarem |,
dokumentacjg projektows i Specyfikacja Techniczng.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja
projektowg lub Specyfikacja Techniczng i majg wpltyw na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli,
to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt wykonawcy.

1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
zamowienia az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porgcze, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i
innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.4.4. Sposob zabezpieczenia intereso6w oséb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie budowy.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji w
czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspolpracowat, dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
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1.4.5. Warunki ochrony $rodowiska

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

- utrzymywac¢ teren budowy zgodnie z przepisami i normami dotyczacymi ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz begdzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwo$ci dla osob lub wlasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania

Stosujac si¢ do wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:

- lokalizacje baz i drog dojazdowych

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprze¢t przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne bedg skltadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.4.7. Warunki bezpieczenstwa pracy
Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymogow sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.4.8. Ochrona i utrzymanie roboét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.4.9. Ogrodzenie terenu
Ogrodzenie terenu — nalezy zabezpieczy¢ teren budowy przed odstepem 0sob trzecich.

1.4.10. Zabezpieczenie chodnikoéw i jezdni

Wszystkie prace prowadzone bedg w obrgbie dziatki stanowigcej wlasno$¢ Inwestora.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w peini
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
2.1. Zrodla uzyskania materialéw do elementéw konstrukcyjnych i wykonczeniowych
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru informacje dotyczace, zamawiania lub
wydobywania materiatdéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych .
Pozostate materialy budowlane oraz zamontowane elementy placu zabaw okreslone w projekcie
powinny spetnia¢é wymagania jakosciowe okreSlone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi,
o ktorych mowa w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych (SST).
2.2. Pozyskiwanie masowych materialéw pochodzenia miejscowego
Humus i nadklad zdj¢te z terenu ukopdéw bedg wywiezione w miejsce wskazane przez
Zamawiajacego i uzyte ponownie do zagospodarowania.
2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robét,
w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i nie zaptaceniem.
2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wiasciwos¢ do
robot 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.
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2.5. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajow
materialow do wykonywania poszczegdlnych elementoéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i iloSci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony $rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie
moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych materialow. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgdg spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
pelng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementéw robot okreSlonych w
dokumentacji projektowej lub przekazanych na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robot
zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny
koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéow robot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
SST, a takze w normach 1 wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie
pOZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z
tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM

WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH
6.1. Zasady kontroli jakosci robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jakosci robot i stosowanych materiatow.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz robot z czgstotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreSlone w SST. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowsa.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych, sprzetu, zaopatrzenia, pracy personelu. Jezeli niedociggnigcia te beda
tak powazne, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma prace i dopusci Wykonawce do robot po
usunigciu nieprawidlowosci.

Wszystkie koszty zwigzane z przestojem ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone wylacznie w razie powzigcia podejrzenia o
ztej jakosci wbudowanych materiatow zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatdéw u zrédta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i1 producenta
materialow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialdbw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatdéw i robot z dokumentacja projektowg i SST. W takim
przypadku, calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawcg.

6.4. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1. Posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicz-
nych oraz wlasciwych przepisow 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z
rozporzadzeniem MSW i A z 1 998 r. (Dz. U. 99/98),
2. Posiadajg deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
e Polskg Norma lub
e aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spelniaja
wymogi SST.
3. Znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSW i A z
1998 r. (Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pisSmie. Obmiar gotowych robot bedzie
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przeprowadzony z czgstoScia wymagang do celu miesi¢cznej platnosci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robdt i materiatéow

Zasady okreslania ilo$ci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych, przedmiarze
robot wykonanym jako kalkulacja indywidualna na podstawie KNR -6w oraz KNNR -6w, ktore sg
uzywane dla petniejszego wyjasnienia w jaki sposob nalezy wykona¢ zamowienie.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkami okreslonymi w przedmiarze kosztorysowym.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

o odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e odbiorowi czgsciowemu,

e odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

o odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajagcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakoSci wyko-
nywanych robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot. Odbioru tego
dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbioér czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakoSci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbiodr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czg¢sciowych, zwlaszcza w
zakresie wykonania robdt uzupeiajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub roboét uzupekniajacych
w poszczegolnych elementach konstrukcyjnych 1 wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglgdnieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania roboét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. Szczegoélowe specyfikacje techniczne (podst. z dokumentéow umowy i ew. uzupehiajace
lub zam),

3. Ustalenia technologiczne,

4. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow, certyfikaty
na znak bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZ)J),

5. Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

6. Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehlniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob. popraw. i rob. uzupehliajagcych wyznaczy komisja i1 stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad, ktore
ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. "Odbidr ostateczny robot".

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.1.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami

projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

c) przygotowanie terenu,

9.1.2. Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuni¢cie tymczasowych oznakowan pionowych,

poziomych, barier i Swiatet,

b) utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.

c) wykonanie dokumentacji organizacji budowy

9.1.3. Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazdéw i organizacji ruchu

ponosi Zamawiajacy.

10. PODSTAWA DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
dokumentacja techniczna — ,,Remont-modernizacja placu przy Klubie Dziecigcym w
Badkowie”

- normy

- aprobaty techniczne
- inne dokumenty i ustalenia techniczne
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Do projektu zagospodarowania terenu dotyczacego wykonania ,,Budowa placu

zabaw z niezbe¢dng infrastrukturg na dz. 642 i 643 przy ul. Sosnowej w
Aleksandrowie Kujawskim”

1. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST-01
DOTYCZACA PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE -CPV
45100000-8

A.ROBOTY ZIEMNE I ROZBIORKOWE

1.1. Przedmiot

Przedmiotem S.T. sa wymagania dotyczgace wykonania i odbioru rob6t ziemnych w gruntach I-V
kategorii iich zasypania. S.T. stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze.

1.2. Zakres roboét
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych dotyczacych
budowy placu zabaw z materiatow bezpiecznych na podbudowie z kruszyw.

Zakres robdt obejmuje: :

-zdjecie humusu do glebokosci 15 ¢cm 1 zloZenie na odktad do ponownego wykorzystania w miejscu
wskazanym przez inwestora  ;

Wykonanie koryta o gleboko$ci 27 c¢m;

-Wywoz ziemi samochodami samowytadowczymi na odleglos¢ do 15 km;

-Wyprofilowanie i zageszczenie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni placu zabaw;

- warstw odsaczajaca z pisku ptukanego gr.15 cm;

-Podbudowa z kruszywa tamanego fr.4-30 mm- warstwa dolna o grubosci po zaggszczeniu 22 cm
-Podbudowa z kruszywa lamanego - klinujgca fr.0,05-5 mm- warstwa goérma o grubosci po
zageszczeniu 5 cm;

-Rowki po tawy o wymiarach 20x20 cm pod  obrzeza - w naktadach przy wykonaniu koryta;

1.3. Materialy

Grunt pochodzacy z wykopu. Podzial gruntow na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania
okreslajag przecigtne wartosci gestosci objetosciowej gruntow i materiatdw w stanie naturalnym oraz
pulchnienie po odspojeniu.

-podsypka z kruszyw tamanych gr.15 cm

-podsypka cementowo- piaskowa

1.4. Sprzet

Do wykonywania robot mozna stosowac sprzet dowolny lub wykona¢ recznie:

Sprzet musi gwarantowaé uzyskanie wymagan jakoSciowych i by¢ zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru. Sprzet powinien by¢ zgodny z ustaleniami OST — 00

1.5. Transport

Dowolny

1.6. Ogodlne warunki techniczne wykonania robét

Roboty ziemne powinny by¢ prowadzone na podstawie projektu, okreslajacego polozenie obiektu
budowlanego. Jezeli teren, na ktorym wykonywane sg roboty ziemne powinien by¢ zabezpieczony
przed

dostepem o0séb trzecich. Przed rozpoczeciem wykonywania robdt ziemnych w  bezposrednim
sgsiedztwie sieci, takich jak: elektroenergetyczne, gazowe, telekomunikacyjne, cieptownicze,

str. 10



wodociggowe i kanalizacyjne, kierownik budowy jest zobowigzany do okreslenia bezpiecznej
odleglosci, w jakiej moga by¢ one wykonywane od istniejgcej sieci i sposobu wykonania tych robot.
Bezpieczna odlegtos¢ kierownik budowy ustala w porozumieniu z wlasciwa jednostka, w ktorej
zarzadzie lub uzytkowaniu znajduja si¢ te instalacje.
Migjsca tych robot nalezy oznakowaé napisami ostrzegawczymi i ogrodzi¢. Podczas wykonywania
robot ziemnych w razie przypadkowego odkrycia lub naruszenia instalacji niezwtocznie przerywa si¢
prace 1 ustala z wlasciwg jednostkg zarzadzajaca dang instalacjg dalszy sposdb wykonywania
robot. Jezeli podczas wykonywania robot ziemnych zostang odkryte przedmioty trudne do
identyfikacji, przerywa si¢ dalsze prace i zawiadamiajac osobe¢ nadzorujgca roboty ziemne.
W czasie wykonywania robot ziemnych miejsca niebezpieczne nalezy ogrodzi¢ i umiesci¢ napisy
ostrzegawcze. Prowadzenie robot ziemnych w poblizu instalacji podziemnych, a takze glebienie
wykopow poszukiwawczych powinny odbywac si¢ recznie.
W przypadku wykonywania robdt ziemnych sprzetem zmechanizowanym niedopuszczalne jest
podczas wykonywania robot ziemnych:
1)wlaczanie mechanizmu obrotu maszyny roboczej w trakcie napelniania naczynia roboczego
gruntem,
2) przebywanie 0sob w zasiggu dziatania naczynia roboczego maszyny roboczej,
3) przemieszczanie maszyny roboczej po pochyleniach przekraczajacych dopuszczalny stopien,
okreslony w jej dokumentacji techniczno-ruchowej,
4) wykonywanie tych robot pod czynnymi napowietrznymi liniami energetycznymi w odleglosci
mniejszej niz okreslajg to odregbne przepisy,
5) przebywanie os6b w kabinie pojazdu do transportu wykopanego gruntu, w czasie zaladunku jego
skrzyni w przypadku, gdy kabina pojazdu nie zostala konstrukcyjnie wzmocniona.
Podstawowymi dokumentami normatywnymi regulujagcymi wykonywanie i odbior robot ziemnych
oraz prac im towarzyszacych sa:

e PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

e PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddéw wodociggowych i

kanalizacyjnych.

e PN-S5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
Dokumentacja techniczna
Roboty ziemne oraz inne roboty przygotowawcze i towarzyszace wedlug normy PN-B-06050
powinny by¢ wykonywane wedtug projektu robot ziemnych.
Odstepstwo od tego wymogu odnosi si¢ do przypadku niewielkich obiektow, dla ktorych roboty
ziemne mogg by¢ bezpiecznie wykonane na podstawie projektu budowlanego. Dla tego rodzaju
obiektow mozna nie sporzadza¢ projektu robdt ziemnych.
Roboty ziemne powinny by¢ wykonywane na podstawie nastepujacych dokumentow:

e dziennik budowy;

e protokot odbioru robdt czesciowych i koncowych;

e zgodnie z przedmiarem
Oczyszczenie i przygotowanie terenu pod budowe
Oczyszczenie 1 przygotowanie terenu do wykonania robdt ziemnych powinno by¢ wykonane
na podstawie projektu, po doktadnym rozpoznaniu istniejacych na terenie i instalacji i urzgdzen
oraz ro$linnosci i powinno obejmowac
-zabezpieczenie, likwidacj¢ lub usunigcie z terenu budowy urzadzen ( zbednych ogrodzen, stupow,
studni, drenéw, przewodoéw rurowych, kabli i innych);
- usuniecie (przesadzenie lub $cigcie i wykarczowanie pni) lub zabezpieczenie przed uszkodzeniem
drzew 1 krzewow; jezeli projekt nie przewiduje inaczej, karczowanie pni drzew powinno byc¢
dokonane na powierzchni odpowiadajgcej obrysowi zewnetrznemu obiektu.
- usunigcie wierzchniej warstwy gleby (humus) nalezy wykona¢ na powierzchni odpowiadajacej
obrysowi zewngetrznemu konstrukcji lub budowli ziemnej, powigkszonemu o okoto 0,5 m do 1,0 m z
kazdej strony; przewidziana do p6zniejszego wykorzystania;
-ziemi¢ urodzajng nalezy przewie$¢ na wyznaczone p[rzez Zamawiajgcego miejsce .
-w przypadku natrafienia podczas prac na nieprzewidziane przedmioty, materiaty lub urzadzenia
nalezy zastosowac si¢ do wymagan zawartych w normie PN-B-06050:1968 oraz w innych przepisach;
-jezeli potozenie przewodoéw, kabli, drendow, oznaczen granic terenu oraz innych urzadzen lub
przeszkod nie moze by¢ ustalone przed rozpoczeciem robot, to nalezy je rozpoznac¢ w trakcie robot.
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Okoliczno$ci nieprzewidziane w robotach ziemnych
Jezeli w trakcie prowadzenia robot ziemnych wykonawca napotyka na nie opisane w dokumentacji
obiekty podziemne lub materiaty takie jak:

e urzadzenia i przewody infrastruktury instalacyjnej: wodociggowej, kanalizacyjnej, cieplnej,

gazowej, elektrycznej, telekomunikacyjnej itd.;

e kanaly, dreny;

o resztki konstrukeji;

e materiaty nadajace si¢ do dalszego uzytku (zloza kamienia naturalnego, zwiru, piasku) roboty

nalezy przerwaé do czasu uzgodnienia sposobu dalszego post¢powania.

Jezeli w wykonywanym wykopie na poziomie posadowienia fundamentu znajduje si¢ grunt o no$nosci
mniejszej od przewidzianej w projekcie lub grunt mocno nawodniony, roboty ziemne nalezy przerwaé
do momentu ustalenia sposobu dalszego postepowania.
Urabialno$¢ gruntow
Podczas wykonywania prac ziemnych grunt i inne materialy stosowane w tych pracach moga
zmienia¢ swoje cechy fizyczne, w szczego6lnosci dotyczy to zmiany ggstosci objetosciowe;.
Przedziat przyrostu procentowego objetos$ci gruntu w rezultacie jego spulchnienia podczas odspajania
oraz kategoryzacj¢ gruntow uwzgledniajacg specyfike i stopien trudno$ci urabiania w ztozu zawarto w
normie PN-B-06050:1999
Dane dotyczace przyrostu objgtosci dla roznych rodzajéw gruntéw i1 innych materiatow stosowanych
w robotach ziemnych po ich urobieniu zamieszczone zostaly rdwniez w zestawieniu podstawowych
parametroéw fizycznych gruntow w normie PN-B-06050:1999
Ogolne zasady wykonywania wykopoéw i ukopow
Metoda wykonywania wykopoéw powinna by¢ dobrana do zakresu robot, rodzaju, rozmiaréw
i glebokosci wykopow, uksztaltowania terenu, rodzaju gruntu oraz posiadanego sprzgtu
mechanicznego.
Wykopy mogg by¢ obudowane, nie obudowane, ze skarpami lub ze skarpami obudowane
w dolnej czesci.
Zasady zabezpieczania wykopow i ukopow
W przypadku wykopow o glgbokosci do 0,80 m taki pas terenu mozna zabezpieczy¢ tylko po jednej
stronie.
Wymiary wykopow i nienaruszalno$¢ struktury gruntu w dnie wykopu
Wymiary wykopoéw powinny by¢ dostosowane do:
- wymiaré6w nawierzchni utwardzonych naniesionych w projekcie zagospodarowania terenu
Warunki techniczne wykonania robot ziemnych zadania
- Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte nie obudowane. Metody wykonania robdt (rgcznie
lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu,  ustalen instytucji
uzgadniajacych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.
-W rejonie istniejacego budynku roboty ziemne nalezy wykonywac sposobem recznym.
-Ziemi¢ z wykopow w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyp wykopow)
nalezy sktadowaé¢ wzdtuz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych zaleznie od zagospodarowania
terenu.
-Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktoéry nie bezie uzyty do zasypania, powinien by¢
wywieziony przez Wykonawce na odlegto$¢ > 1 km .
-Wymagania dotyczace zageszczenia i odwodnienia wykopow:
1) Zageszczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno spetnia¢ wymagania dotyczace
warto$ci wskaznika zaggszczenia (Is) 0,97-1,0.
2) W czasie robdt ziemnych nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robdt na spelienie wymagan dotyczacych
prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych. Zrodta wody, odstonigte przy
wykonywaniu wykopoéw, nalezy ujag¢ w rowy lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy
odprowadzi¢ poza teren robot ziemnych.
3)W przypadku natrafienia na przedmioty o charakterze zabytkowym lub archeologicznym, nalezy
niezwlocznie wstrzymac prace i zawiadomi¢ Inspektora oraz Nadzor Autorski.
-zasypanie (podsypka, wylewka) wykopow z ubijaniem warstwami 15-20 cm.
1.7. Kontrola jakosci
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowe;.
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:
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a) sprawdzenie obszaru i glebokosci wykopu,

b) zapewnienie stateczno$ci Scian wykopow,

c¢) odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,

d) zageszczenie zasypanego wykopu.

¢) na biezgco nalezy kontrolowa¢ zasypke oraz stopien jej zaggszczenia

(warstwami 15-20 cm).

1.8. Jednostka obmiaru

Zgodnie z przedmiarem (m3) wykopu, jego zasypanie i roboty pomocnicze, zuzycie podsypek
1.9. Odbiér robadt

Roboty odbiera Inspektor na podstawie zapisow w dzienniku budowy i odbioréw czesciowych,
ze sprawdzeniem koordynacji robot.

1.10. Podstawa platnosci

(m3) — po odbiorze robot

1.11. Przepisy zwiazane

PN-68/B-06250 Roboty ziemne budowlane, wymagania

w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.

PN-74/B-02480 Grunty budowane. Podziat, nazwy,

symbole, okreslenia.

B.ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep

Montaz wyposazenia trwale zwigzanego z gruntem wraz z budowa Sciezki sensorycznej przy Klubie
Dziecigcym ,,Chatka Puchatka

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wytyczeniem punktow wysokosciowych projektowanej budowy boiska integracyjnego
oraz wszystkich pozostatych osi i punkow, zar6wno w planie jak i w profilu, niezbgdnych do
wykonania robot towarzyszacych, zgodnie z projektem i wskazaniami Inspektora nadzoru.

1.2. ZaKres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i przy zlecaniu realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1 S.T.-00 ,,Cz¢$¢ ogo6lna” jako zatacznik do umowy roboty budowlane
bedace przedmiotem niniejszego zamowienia

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wytyczeniem
sytuacyjnym i wysokosciowym potozenia placu zabaw i obejmuje:

a) przygotowanie robot i ich oznakowanie,
b) dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatow i sprzetu,

c) wytyczenie sytuacyjne i wysokosciowe niezbednych do nalezytego wykonania catosci robot
zgodnie z projektem i wskazaniami Inspektora nadzoru,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) stabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob
utatwiajacy ich odszukanie i ewentualne powtorne odtworzenie,

) odwiezienie sprzetu po zakonczonych robotach.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne — poczatkowe i koncowe okreslajace powierzchni¢ boiska.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i definicjami podanymi w S.T.-00 ,,Cze¢$¢ ogdlna”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosci z projektem , ST
1 poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00“Czgs¢ ogodlna”.

2. Materialy

Do utrwalenia punktéw glownych na trasie tyczenia nalezy stosowac:

- nalezy stosowac¢ paliki drewniane dtugosci 0,30 m i $rednicy 0,05 —0,08 m.

Paliki ( $wiadki ) winny mie¢ diugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny. Do oznaczania
sytuacyjnego (pomocniczego) punktdw na istniejgcej nawierzchni mozna uzy¢ tez farby
chlorokauczukowej do poziomego znakowania nawierzchni i bolcow stalowych 10 mm.
3. Sprzet
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Do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastepujacy sprzet zatwierdzony
przez Inspektora nadzoru:

— teodolity lub tachometry

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, taty, tasmy stalowe.

Sprzet musi gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej dokladnos$ci pomiaru. Sprzet musi by¢ zgodny z
ustaleniami S.T.-00 ,,Cze$¢ ogdlna”

4. Transport

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatow jest samochéd dostawczy lub inny gwarantujacy
przewozenie sprzetu i materialow sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie. Transport powinien by¢
zgodny z ustaleniami ST - 00.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady wykonywania roboét

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami Gtownego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
1 uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa ewentualnych niezgodno$ci wykonanych prac
z dokumentacjg projektowg ze zmianami ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Punkty zniszczone wskutek zaniedbania Wykonawcy beda odtworzone na jego
koszt. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie powierzchni placow nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowg . Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi w stosunku do dokumentacji nie moze by¢ wigksze niz 1 cm,
a rzedne punktow osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cia do 1 cm w stosunku do rzednych okre$lonych
w dokumentacji projektowej ze zmianami.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ pali drewnianych lub rur metalowych.

6. Kontrola jakoSci robot.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem terenu placoéw, chodnikow i
punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych Gléwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) z doktadnosciami tyczenia podanymi
w punkcie 5 oraz w specyfikacjach opisujgcych dany asortyment robot.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaréw robot zwiagzanych z wyznaczeniem placow, dojazdow i chodnikéw jest 1 m
konturéw urzadzen budowlanych.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych
prac, nie zaakceptowanych przez inspektora nadzoru

8. Odbiér robot

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w ST -00

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru po sprawdzeniu prawidlowosci wykonania robdt i na podstawie
szkicow i1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore przedktada
Wykonawca.

9. Podstawa platnosci

Platno$¢ powinna nastapi¢ zgodnie z S.T.-00 ,,Cze$¢ ogdlna” na podstawie jednostek obmiarowych
wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robo6t zgodnie z punktem 8.

Cena wykonywanych robot obejmuje:

a) dostarczenie materiatdow i sprzetu,

b) wyznaczenie punktow gtdéwnych powierzchni i punktow wysokosciowych,

¢) wykonywanie pomiarow biezgcych w miare postgpu robot zgodnie z dokumentacjg projektowa
ze zmianami,

d) stabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie

e) odwiezienie sprzgtu po zakonczeniu robot,

f) inwentaryzacja powykonawcza robot.
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10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy:

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

10.2. Inne materialy:

Instrukcja techniczna 0—1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzqd Geodezji i Kartografii
(GUGIK), Warszawa 1979,

Instrukcja techniczna G—-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983,

Instrukcja techniczna G—1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978,

Instrukcja techniczna G—4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983, Wytyczne techniczne G-3.1.
Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Do projektu zagospodarowania terenu dotyczacego wykonania budowy
,Budowa placu zabaw z niezbedng infrastrukturg na dz. 642 i1 643 przy ul.
Sosnowej w Aleksandrowie Kujawskim”

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot.
CPV 37500000-3 Gry i zabawki, wyposazenie parkow zabaw

1. RODZAJ I KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO.

Przedmiotem inwestycji jest utworzenie placu zabaw z niezbg¢dng infrastrukturg .

Kategoria obiektu budowlanego: VIII- inne obiekty

2. ZAMIERZONY SPOSOB UZYTKOWANIA ORAZ PROGRAM UZYTKOWY
OBIEKTU BUDOWLANEGO.

Przedmiotem opracowania jest projekt utworzenia terenu aktywnos$ci ruchowej i odpoczynku
z elementami malej architektury, ktéry bedzie sprzyja¢ integracji zardwno mlodym
uzytkownikom jak i ich opiekunom - starszym przedstawicielom lokalnej spotecznosci.
Projektowane zagospodarowanie terenu nabierze charakteru nowoczesnej i1 eleganckiej
przestrzeni publicznej, wygodnej 1 przyjaznej uzytkownikom.

Zastosowanie urzadzen zabawowych bedzie mialo na celu ksztaltowanie wszechstronnych
cech motorycznych dzieci, ich rozwoj ruchowy oraz zabawy w grupie. Projektowane
urzadzenia spetniajg warunek trwatosci, odpornosci na dziatania warunkow atmosferycznych.
Ogrodzenie placu zabaw zaprojektowano zgodnie z wytycznymi ujetymiw § 40
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2022r., poz.
1225 ze zm.),

3. UKLAD PRZESTRZENNY ORAZ FORME ARCHITEKTONICZNA
OBIEKTU BUDOWLANEGO.

Projektuje sic utworzenie placu zabaw dla dzieci o powierzchni ok 500 m’. W ramach
projektu przedstawiono komplet urzadzen zabawowych w postaci pojedynczych elementow
lub ich zestawow faczonych w uktady ztoZzone. Rozmieszczenie urzadzen wyposazenia placu
zabaw zaprojektowano w taki sposob, by znajdowaly si¢ one od siebiecoraz od innych
elementéw w bezpiecznej odlegtosci.

3.1. Strefa wejsciowa:
Forma architektoniczna z uwzglednieniem bezpiecznej komunikacji piesze;.
e Usytuowanie tawki zaprojektowano w taki sposob, by znajdowata si¢ od innych
elementow w bezpiecznej odleglosci.
e cigg pieszy (o nawierzchni nieutwardzone;j);
e tablica informacyjna z regulaminem okreslajgcym zasady i warunki korzystania z
placu zabaw
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e lawka (szt.4)
e kosz na $mieci (szt.3)
e ogrodzenie placu zabaw z siatki stalowej wraz z bramg 1 furtka

3.2. Strefa placu zabaw:
Na projektowanym placu zabaw zaplanowano montaz 4 urzadzen do rekreacji i zabawy,
usytuowane na nawierzchni piaszczystej. Urzadzenia zabawowe sg odporne na dziatanie
niekorzystnych czynnikow zewnetrznych, réwniez atmosferycznych.

Zestaw urzadzen:

ezestaw zabawowy 2- wiezowy ze zjezdzalnig

ebujaki sprezynowe— 2 szt.

e hustawka wahadlowa podwojna z siedziskiem koszykowym i siedzisko ptaskim

epiaskownica
Rozmieszczenie urzadzen wyposazenia placu zabaw zaprojektowano w taki sposob, by
znajdowaly si¢ one od siebie oraz od innych elementéw w bezpiecznej odlegtosci. Wszystkie
urzadzenia zastosowane na placach zabaw dla dzieci powinny by¢ wykonane zgodnie z
wymogami normy PN-EN 1176 (Wyposazenie placow zabaw 1 wymagania bezpieczenstwa).
Nawierzchnia placu zabaw powinna by¢ przepuszczalna, bez konieczno$ci stosowania
odwodnien skanalizowanych. Wszystkie projektowane obiekty malej architektury winny
bezwzglednie posiada¢ stosowne atesty bezpieczenstwa uzytkowania.

4. MATERIALY.

4.1. Fundamenty urzadzen:

Podstawowa zasadg fundamentowania urzadzen zabawowych jest wykonanie ich w taki
sposOb aby nie stwarzaly zagrozenia dzieciom w trakcie zabawy. Lokalizacja 1 wielkos¢
fundamentow wg technicznych instrukcji montazu urzadzen opracowanych przez
producenta z uwzglednieniem miejscowych warunkow klimatycznych i gruntowo-wodnych.
Stopy betonowe monolityczne z betonu CI12/15. Mocowanie urzadzen za pomoca
systemowych kotew stalowych zabezpieczonych antykorozyjnie mocowanych w
fundamencie betonowym w sposob zabezpieczajacy przed demontazem przez osoby
niepowolane. Poziomposadowienia: e min. 0,80m pod poziomem gruntu w przypadku
gruntow niewysadzinowych, e min. 1,00m ponizej poziomu wykonczonego terenu w
przypadku gruntow wysadzinowych Goéra fundamentu musi by¢ umieszczona 40cm pod
powierzchnig gruntu. Jezeli wierzcholtek fundamentu wykonany jest stozkowo wg normy
PN, to goéra fundamentu moze si¢ znajdowac¢ 20cm pod powierzchnig gruntu. Fundamenty
pokryte systemowg izolacjg przeciwwilgociowa bezspoinowg lub z betonu wodoodpornego.

4.2. Ogrodzenie- rozwigzania konstrukcyjno-materialowe
Ogrodzenie systemowe — panelowe, wykonane z segmentow o rozstawie osiowym 2,5 m.
e  Wysokos$¢ przesta - 153 cm.

e Shupek przgstowy wykonany z ksztattownika stalowego.
¢ (Obejma montazowa — dociskowa mocowana za pomocg $rub.

e Sruba montazowa z tbem grzybkowym podsadzonym, ocynkowana elektrolitycznie.
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e Nakretka samozrywalna ze stali nierdzewne] uniemozliwiajagca demontaz przeset
ogrodzeniowych.

e Daszek stupka z tworzywa sztucznego, mrozoodpornego.

e Shupki nalezy mocowaé¢ w prefabrykowanych fundamentach z betonu B20 oraz w
podmurdéwce betonowej (wysokos$¢ 25cm).

o Wszystkie pionowe prety na gorze paneli zagicte w ,,koluszko” w celu bezpieczenstwa
uzytkownikow.

e Szerokos$¢ furtki 120 cm. Furtka wyposazona w zawiasy montowane w ramie furtki.
Rama furtki wykonana z profilu stalowego wypekiona panelem ogrodzeniowym jak
wyzej. Furtka musi posiada¢ klamke .

e Brama

Calo$¢ konstrukeji ocynkowana ogniowo i malowana proszkowo w kolorze RAL 6005
(zielony).

4.3. Elementy malej architektury — strefa wejSciowa
Na projektowanym terenie przewidziano lokalizacj¢ matych elementéw architektonicznych:
lawka i kosz na Smieci oraz tablica informacyjna.

J Lawki- powinny one by¢ tak umiejscowione, aby siedzac mozna byto obja¢ wzrokiem
maksymalnie duzy obszar placu. Siedzenia nie powinny by¢ za blisko ogrodzenia, aby nie
wykorzystywano ich do skakania z oparcia tawki na lub przez ptot (zachowa¢ odlegtos¢ min.
1 m). Przed tawka nalezy zapewni¢ twarde podtoze. Najlepiej, jesli do miejsca odpoczynku
przeznaczonego dla dzieci 1 opiekunéw bedzie mozna dojecha¢ wozkiem dziecigcym badz
inwalidzkim.

e Kosz na $mieci to wymodg niezbedny, aby zachowa¢ miejsca zabaw w tadzie i1 porzadku.
Nalezy umiesci¢ kosz w odlegtosci od 2 do 3 m od tawek oraz wejscia.

S. CHARAKTERYSTYCZNE PARAMETRY OBIEKTU BUDOWLANEGO

Plac zabaw

Laczna powierzchnia dziatek : 2803,00m"
Powierzchnia przeznaczona pod plac : 495,10m”
Powierzchnia utwardzenia 26,00 m’
Laczna ilos¢ urzadzen 13
Ogrodzenie z siatki 86,00 mb

6. INFORMACJE O SPOSOBIE POSADOWIENIA OBIEKTU.

Projektowana budowa nalezy do I kategorii geotechnicznej. Stwierdzono, ze na
analizowanym terenie panujg proste warunki gruntowe. Woda gruntowa wystepuje ponizej
poziomu posadowienia.

7. WYMAGANIA OGOLNE DO PROJEKTOWANYCH URZADZEN
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e Projektowane urzadzenia i wyposazenie musza by¢ wykonane z materiatbw wysokiej
jakosci, ponadto majg mie¢ wysoka odporno$¢ na wplyw warunkéw atmosferycznych i1
wysoka odporno$¢ na uszkodzenia mechaniczne. Nie dopuszcza si¢ zastosowania gorszej
jakosci zamiennikow projektowanych urzadzen rekreacyjnych i matej architektury.

¢ Projektowany sprzet rekreacyjny musi posiada¢ odpowiednie certyfikaty i by¢ zgodny z
Polskimi Normami oraz warunkami bezpieczenstwa okreslonymi w szczego6lnosci w
przepisach o ogdélnym bezpieczenstwie produktow.

¢ Nalezy stosowac rozwigzania systemowe. Bezwzglednie wymagane jest Sciste zastosowanie
si¢ do wymagan producenta celem zapewnienia wilasciwe] wspdlpracy poszczegolnych
komponentéw systemu, zgodnie z uzyskanymi aprobatami technicznymi i certyfikatami.

e Zastosowane materialy budowlane musza posiadaé wazne aprobaty techniczne do
stosowania w budownictwie uzytecznosci publiczne;.

e Montaz elementow nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta urzadzenia. Przy
instalacji urzadzen zabawowych oraz elementow malej architektury producent powinien
dostarczy¢ instrukcje, ktére powinny zawiera¢ informacje dotyczace instalacji,
funkcjonowania, kontroli i konserwacji urzadzenia.

¢ Przed montazem wszystkie elementy powinny by¢ rozmieszczane na terenie przeznaczonym
na zabudowe w taki sposob, aby utrzymane byly odpowiednie odleglo$ci pomiedzy
zestawami zapewniajace zachowanie stref bezpieczenstwa.

e Fundamenty urzadzen powinny by¢ zamontowane tak, aby nie stwarzaly zagrozenia
(potkniecia si¢, uderzenia itp.). Wszelkie czegsci wystajace z fundamentow, takie jak konce
$rub, powinny si¢ znajdowaé co najmniej 20 cm pod plaszczyzng zabawy, chyba, ze zostaty

catkiem zakryte.

e Urzadzenia musza posiada¢ wymiary zgodne z opisanymi, a takze by¢ wykonane z
materiatdéw zgodnych z opisem. Dopuszczalna rozbiezno$¢ wymiardw urzadzen wynosi 3%.

¢ Lawki maja by¢ tak umiejscowione, aby siedzac mozna byto obja¢ wzrokiem maksymalnie
duzy obszar placu. e Urzadzenia placu zabaw muszg posiada¢ wazny certyfikat PCA.

e Zakazuje si¢ wprowadzania logotypdw producentow, zgodnie z Uchwatg Krajobrazows.
¢ Elementy stalowe urzadzen nalezy malowac¢ farbg antykorozyjng w kolorze RAL 7016.
e Kotwy muszg by¢ wykonane ze stali ocynkowanej ogniowo.

e Wszystkie $ruby, zawiasy, zamki i nakladki w urzadzeniach nalezy wykona¢ ze stali
nierdzewnej.

8. INFORMACJA O ZASADNICZYCH ELEMENTACH WYPOSAZENIA
BUDOWLANO-INSTALACYJNEGO ZAPEWNIAJACYCH UZYTKOWANIE
OBIEKTU BUDOWLANEGO ZGODNIE Z PRZEZNACZENIEM:

Projektuje si¢ instalacje o$wietleniowa placu w postaci 4 lamp.
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8.1. OSWIETLENIE TERENU PLACU ZABAW

8.1.1.Szafka RG-O

Zasilanie projektowanego os§wietlenia odbywac si¢ bedzie z istniejacej szafy o§wietleniowej
w ul. Leszczynowe;j.

Projektowany obiekt zasilany bedzie z szatki pomiarowej wbudowanej w linii
granicy dziatki nr 240/2 od strony drogi publiczne;.

Dla pokrycia zapotrzebowania mocy w warunkach normalnych obiekt wymaga
przydzialu mocy w wysokosci do 10,5 kW. Obiekt zasilany bedzie energia
elektryczng 400/230V. W tym celu obok zlgcza kablowo - pomiarowego nalezy
zabudowac tablice rozdziatu energii TRZ. Od ztacza pomiarowego do tablicy TRZ
nalezy w rurze ochronnej utozy¢ lini¢ zasilajacag wykonang przewodami typu 5x LgY
1x25 mm?2.

W tablicy TRZ nalezy wykona¢ uziemienie przewodu PEN oraz dokona¢ rozdzialu
na PE oraz N. Do wykonania tablicy rozdzialu energii TRZ nalezy zastosowac
obudowg prefabrykowang indywidualnie i posadowiong na fundamencie; typ tablicy
TRZ nalezy dostosowa¢ wygladem do zastosowanego przez operatora. Z rozdzielni
TRZ nalezy wyprowadzi¢ wszystkie obwody zewng¢trzne.

Zasilanie nowych obiektow zlokalizowanych na obszarze inwestycji nalezy wykonaé
zgodnie z przedstawiong lista:

e Os$wietlenie terenu YAKXS 4x25 mm?2

e Zasilanie kamer CCTV YKYZo 3x4 mm?2

8.1.2. Zasilanie projektowanych slupow

Z istniejacego stupa oswietleniowego w ul. Leszczynowej wyprowadzi¢ obwod

oswietleniowy w kierunku projektowanych opraw kablem typu YKY 5x16mm2 poprzez
stupy o$wietleniowe zgodnie z trasg pokazang na rys. nr E-1.
Wykopy kablowe wykona¢ mechanicznie, a w miejscach kolizyjnych recznie. Kabel nalezy
uktada¢ na glgbokosci minimum 0,5 m w miejscach skrzyzowania z drogg na glebokosci 1,0
m 1 zaopatrzy¢ w trwale oznaczniki kablowe. W odlegtosci 10 cm pod kablem ulozy¢
bednarke Fe/Zn 25x4 1 potaczy¢ z kazdym stupem o§wietleniowym. Nastepnie zasypac 25 cm
warstwg ziemi, ulozy¢ foli¢ w kolorze niebieskim i reszt¢ wykopu zasypac z warstwowym
zageszczeniem.

W miejscach zblizenia do istniejacych kabli energetycznych projektowany kabel uklada¢ w
odlegtosci poziomej min 10 cm.

Przy wprowadzeniach kabla do stupdéw nalezy pozostawi¢ zapasy o dtugosci 1 m. ZblizZenia i
skrzyzowania z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym wykona¢ zgodnie z normg N SEP-E-
004 ,Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i1 budowa”
uwzgledniajac uwagi uzytkownikow istniejgcego uzbrojenia podziemnego. W miejscach
skrzyzowania z drogg oraz uzbrojeniem podziemnym kable uktada¢ w rurze ochronnej AROT
DVK 75 Iub SRS 75.

8.1.3. Slupy oswietleniowe

W miejscach wskazanych na planie sytuacyjnym projektuje si¢ stupy o$wietleniowe parkowe
o wysokosci 4m. Na projektowanych stupach zabudowa¢ oprawy oswietleniowe LED ze
zrodlem $wiatla skierowanym w dot zgodnie z wykazem ponize;.
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W projektowane shupy nalezy weciagnaé przewod YDY 3x2,5 mm?, ktory zabezpieczyé
ztagczem typu IZK. W kazdym stupie zabudowaé sterownik shupowy wspotpracujacy z
istniejagcym sterowaniem o$wietlenia.
Stup montowa¢ na fundamencie betonowym prefabrykowanym. Na stupach nalezy umiescic¢
tabliczki z numerem stupa i obwodu.

8.1.4. Ochrona od porazen

Jako system ochrony od porazen zastosowano samoczynne odlaczenie napigcia w ukladzie
TN-S za pomocg bezpiecznikdw topikowych. Zaciski ochronne stupow potaczy¢ z utozong
wraz z kablem bednarka Fe/Zn 25x4. Rezystancja wypadkowa uziomu R< 5Q.

8.1.5. Obliczenia
Obliczenia natgzenia o$wietlania wykonano w programie DIALUX.

81.6.Uwagi koncowe

Calos¢ prac wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami oraz niniejszg
dokumentacjg techniczng. Przed zataczeniem urzadzen pod napigcie dokona¢ niezbgdnych
prob 1 pomiardow pozwalajacych na stwierdzenie gotowosci instalacji do eksploatacji

Lampa x 4

Ancdowanke: 10 bolondw, kaddy 2 modliwodcig wybbezozrenia
Wykotcrenie, szlifowans alurminium, opcjo Zake 1pleciens lxntomeram
w lolore stupa do wysokosci 350 mm (inna wysokosE na Tycaemie
klienta)

Montai oprawy: bezpodrednio na shupie, oprawy T mocowaniem o0 o
parametrech wagl | powserzchni nie przekraczajgcych danych 2 tabeli
wWytreyrmabodciowe)

Typ stosowanych wysiggnilcdw: wg thbeli wylr symalodeiomee)

- Pakowanle: wlokning polipropylenows

AT
s | (=00 |
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8.2. MONITORING PLACU ZABAW

Do monitoringu wybrano model kamery o rozdzielczo$ci 4K wyposazonej w
obiektywy o ogniskowej 3,6mm, co pozwala na uzyskanie kata widzenia min.120°.
Kamery przeznaczone sg do pracy w systemach CCTV IP zasilane w standardzie
Power over Ethernet. Szeroka dynamika (True WDR) 120 dB gwarantuje znakomite
odwzorowanie scen o duzych réznicach jasnos$ci. Dwustrumieniowo$¢ kodowania
wraz z opcja wyboru profilu pracy pozwala na precyzyjne dopasowanie transmisji
wizji do tacza sieciowego oraz urzadzenia odbierajacego strumien wideo.
Lokalizacj¢ kamer przedstawiono na planie zagospodarowania terenu- tj. na dwoch
stupach o$wietleniowych
Kamer¢ 1 wurzadzenia systemu CCTV nalezy zabezpieczy¢ ochronnikami
przepieciowymi.

e Tory transmisji

Do transmisji sygnatu wykorzystane beda dwa
media: - skretka zelowana,

- kabel $wiattowodowy.

Do potaczenia pomiedzy swiattowodem a skretka nalezy uzy¢ media konwerterow.

e Skretka zelowana
Cechy wyrdzniajace skretki
kategorii Se:

- 15 letnia gwarancja,
- znacznik metrowy,

- zyly jednodrutowe miedziane o $rednicy @ 0,50 mm (24 wg AWG),

- Przewod przeznaczony jest do wykonywania instalacji prowadzonych w ziemi oraz
w kanatach kablowych.

e Kabel swiattowodowy
Cechy wyrozniajace:

str. 22



- tuba centralna wypetniona zelem,

- aramidowe wtokna wzmacniajace kabel,
- wtokna w Scistej tubie,

- powloka LSZH,

- mozliwo$¢ stosowania wewnatrz i na zewnatrz.

Kable uniwersalne sg kablami zelowymi do polaczen poziomych o przeznaczeniu
zaroOwno wewnatrz budynkowym, jak i na zewnatrz w kanalizacji wtornej. Kable
uniwersalne winny by¢ uktadane w kanalizacjach, peszlach lub rurach kablowych w
ziemi, w miejscach gdzie nie sg narazone na bezposrednie uszkodzenia mechaniczne.
Transmisja $wiattowodowa odbywac¢ si¢ bedzie widknem jednomodym (SM)
zarowno na dlugosci fali 1310nm, jak 1 1550nm. Topologia okablowania
swiattowodowego dla instalacji CCTV - Topologia radialna: - do kazdego stupa na
ktorym zainstalowane maja by¢ kamery doprowadzi¢ nalezy osobny kabel
transmisyjny,

Ze wzgledu na wymagang nadmiarowo$¢ i ewentualng rozbudowe systemu kamer
nalezy uktada¢ kable co najmniej 4-widknowe.

Znajdujace si¢ na stupie kamery IP podlgczane sg do switcha przemystowego za
pomocag zewnetrznej skretki komputerowej. Switch petni role media konwertera
swiattowodowego oraz zasilacza PoE dla kamer oraz accespointow (punktow
dostgpowych wi-fi). Sam przelagcznik zasilany jest przy pomocy zasilacza
impulsowego, do ktorego doprowadzony zostanie przewdd zasilania AC 230 V.
Switch podlaczany jest do toru Swiattowodowego za pomocg dwdch patchcordow.

Do skrzynki doprowadzi¢ nalezy 4-wtoknowy kabel jednomodowy i wprowadzi¢ go
do puszki $wiattowodowej wykonujac zapas wewnatrz skrzynki na wypadek
konieczno$ci wyjecia puszki na zewnatrz. Dwa widkna kabla zespawaé nalezy z
pigtailami za pomoca spawarki $wiattowodowej i zabezpieczy¢ ostonami. Zigcza
pigtaili wpia¢ do adaptera LC duplex. Puszka swiattlowodowa stanowi zabezpieczenie
potaczen §wiattowodowych oraz miejsce zapasu wiokien kabla.

Zestawienie elementow:
- Szafka hermetyczna 250/310/145 mm

- Uchwyt do montazu szafki na stupie

- Switch przemystowy PoE ULTIPOWER 124P

- Zasilacz impulsowy MDR-60-48

- Puszka abonencka ULTIMODE TB-02B

- Pigtailjednomodowy ULTIMODE PG-55S, 1xLC

- Adapter jednomodowy ULTIMODE A-555D 2xLC-2xLC

- Patchcordjednomodowy ULTIMODE PC-515S SC-LC - 2 sztuki

- Przew6d NETSET U/UTP PE 5e czarny, skretka zewnetrzna

- Kabel $wiattowodowy uniwersalny ULTIMODE UNI-4SM-A

Znajdujace si¢ na stupie kamery IP podlagczane sg do switcha przemystowego za
pomocag zewnetrznej skretki komputerowej. Switch petni role media konwertera
$wiattowodowego oraz zasilacza PoE dla kamer oraz accespointow (punktow
dostgpowych wi-fi). Sam przelagcznik zasilany jest przy pomocy zasilacza
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impulsowego , do ktorego doprowadzony zostanie przewodd zasilania AC 230 V.
Switch podlaczany jest do toru Swiattowodowego za pomocg dwdch patchcordow.

Do skrzynki doprowadzi¢ nalezy 4-wtoknowy kabel jednomodowy i wprowadzi¢ go
do puszki $wiattowodowej wykonujac zapas wewnatrz skrzynki na wypadek
koniecznos$ci wyjecia puszki na zewnatrz.

Dwa wiokna kabla zespawa¢ nalezy z pigtailami za pomoca spawarki
swiattowodowej 1 zabezpieczy¢ ostonami. Ztgcza pigtaili wpigte zostaty do adaptera
LC duplex.

Puszka $wiattowodowa stanowi zabezpieczenie potaczen $wiattowodowych oraz
miejsce zapasu wiokien kabla. Zamykana na kluczyk szatka winna by¢ zainstalowana
na stupie za pomoc uchwytéw. Przewody transmisyjne nalezy uktada¢ réwnolegle do
tras przewodow oswietlenia zewngtrznego. Trasy ulozenia przewoddéw transmisji
wskazano na rysunku zagospodarowania terenu.

o 8.2.1.Mediakonwerter w punkcie nadzoru

Linie sygnatowe z obszaru dozorowanego nalezy wpig¢ do S$wiattowodowych
cyfrowych konwerterow stuzacych do odbioru 1 kanalu wysokiej jakosci
niezaleznego sygnalu wideo oraz transmisji jednego zwrotnego kanatu danych
(RS422 / RS485) po jednym wtoknie optycznym.
Transmisja $wiattowodowa odbywaé si¢ bedzie widknem jednomodym (SM)
zarowno na dtugosci fali 1310nm, jak 1 1550nm.

8.2.2. Rejestrator

Podlaczenie projektowanego systemu CCTV nastgpi do systemu nadzoru CCTV.
Rejestrator monitoringu powinien by¢  umieszczony w obudowie
ochronnej ( obok szafki o$wietleniowej), zapewniajacej odpowiednig ochrone przed
warunkami atmosferycznymi i innymi czynnikami zewng¢trznymi, takimi jak kurz,
pyl, wilgo¢ itp. Wazne jest réwniez, aby zapewni¢ odpowiedniag wentylacje i
chlodzenie rejestratora, aby zapobiec przegrzaniu si¢ urzadzenia. Zaprojektowang
instalacje CCTV oparto o aktualnie dominujgcy standard IP. Do zapisu materiatu
wideo przewidziano rejestrator o parametrach technicznych nie gorszych niz: -
Maksymalne pasmo strumieni wideo z kamer - 50 Mb/s,

8.2.5. Uwagi.

Przewdd ochronny nalezy wykona¢ przewodem w kolorze z6tto - zielonym.
- Nie wolno stosowa¢ przewodu z6tto - zielonego jako przewodu fazowego lub
neutralnego.
- Zabrania si¢ faczenia przewodow PE i N.
- Wszystkie prace nalezy wykona¢ zgodnie z aktualnie obowigzujacymi
normami 1 przepisami. Po wykonaniu robdt nalezy sporzadzi¢ dokumentacje
powykonawczg i przekazac jg inwestorowi.
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9. UTWARDZENIE O NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEJ

e Materiaty na podsypke i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni:
Nalezy stosowac nastepujace materiaty:
a) na podsypke piaskowa pod nawierzchni¢

— piasek naturalny wg PN-B-11113:1996 [2], odpowiadajacy wymaganiom dla gat. 2 lub 3,

— piasek famany (0,075+2) mm, mieszanke drobng granulowang (0,075+4) mm albo miat
(0+4) mm, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-11112:1996 [1],

b) na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnie

— mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajacego
wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113:1996 [2], cementu powszechnego uzytku
spetiajgcego wymagania PN-B-19701:1997 [4] 1 wody odmiany 1 odpowiadajace;j
wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],

¢) do wypekiania spoin w nawierzchni na podsypce piaskowe;j
— piasek naturalny spetniajacy wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,
— piasek famany (0,075+2) mm wg PN-B-11112:1996 [1],

d) do wypeiania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowe;j
— zaprawe cementowo-piaskowg 1:4 spetniajaca wymagania wg 2.3 b),

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po
dostarczeniu na budowe, powinno odbywac si¢ na podtozu rownym, utwardzonym i dobrze
odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [6].

e Krawezniki, obrzeza i Scieki

Jesli dokumentacja projektowa, nie ustalg inaczej, to do obramowania nawierzchni z
kostek mozna stosowac:
a) krawezniki i obrzeza betonowe wg BN-80/6775-03/04 [7] lub z betonu wibroprasowanego
posiadajgcego aprobate techniczna,

b) krawezniki kamienne wg PN-B-11213:1997 [3].

Krawezniki, obrzeza i $cieki moga by¢ ustawiane na:
a) podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej, spetniajagcych wymagania wg 2.3 a
i 23b,

b) tawach zwirowych, ttuczniowych lub betonowych, spetniajacych wymagania wg OST
D-08.01.01+08.01.Q2 »Krawezniki” [17], D-08.03.01 ,,Betonowe obrzeza chodnikowe”
[18] 1 D-08.05.00 ,,Scieki” [19].

Krawezniki 1 obrzeza moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedlug typow, rodzajow, odmian i wielkos$ci. Nalezy uktadac je z
zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych.
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CZESC GRAFICZNA

1. Tablica informacyjna- 1 szt.

® &
&

Opis

Tablica informacyjna Lezka, jednostronna. Konstrukcja wykonana ze stali nierdzewne;,
malowane;j

proszkowo - kolor szary [RAL] 9006. Regulamin w kolorze biatym.
Urzadzenie zawiera

- 1 x tablica informacyjna

- 1 x regulamin

Dane techniczne

- Wymiary urzadzenia (LxWxH): 0,58 x 0,04 x 1,8 m

- Dopuszcza si¢ r6znice wymiarow nie wigksze niz +/- 5%

Materialy

- Konstrukcja wykonana jest ze stali nierdzewnej, malowanej proszkowo,
- Gtéwny profil konstrukcyjny o wymiarze 40x40x3 mm,

- Kolor konstrukcji [RAL]: 9006,

- Tablica wykonana z tworzywa HDPE 15 mm,

- Kolor tablicy: biaty.

d
ol.

2580

2. Lawka-1 szt.
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Opis

Urzadzenie komunalne typu tawka z oparciem. Konstrukcja wykonana ze stali. Siedzisko i
oparcie z

drewna w ksztalcie podtuznych desek.

Dane techniczne

- Wymiary urzadzenia (LxWxH): 1,94 x 0,55 x 0,76 m

- Wymiary siedziska (LxWxH): 1,70 x 0,35 x 0,42 m
Dopuszcza si¢ réznice wymiaréw nie wigksze niz +/— 5%
Materialy

- Konstrukcja fawki wykonana ze stali malowane;j,

- Siedzisko oraz oparcie wykonane z drewna §wierkowego.

3. Kosz na odpady- 1 szt.

Opis

Urzadzenie komunalne typu kosz na $mieci z daszkiem. Konstrukcja wykonana ze stali.
Pojemnik

ciemnozielony, noga i daszek czarne. Urzadzenie posiada deklaracje zgodnosci z normag PN-
EN

581-1:2017-04.

Dane techniczne

- Wysokos$¢ catkowita: 1,00 m

- Pojemnos¢: 30 1

- Wysoko$¢ pojemnika: 0,48 m

- Srednica wktadu: 0,28 m

Materialy

- Konstrukcja wykonana ze stali.

4. Zestaw zabawowy — 1 szt.
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Opis

Zestaw na plac zabaw 2-wiezowy, zawierajacy 2 zjezdzalnie, $cianki wspinaczkowe oraz
tunel, utworzonyz liny. Zabawka dedykowana dzieciom w wieku 3-6 lat. Zestaw w zywych
kolorach, z zamieszczonymirysunkami na §ciance bocznej 1 daszku, zache¢cajacymi dzieci do
zabawy.

Konstrukcja wykonana jest zestali czarnej, zabezpieczonej przed korozja, odpornej na
warunki atmosferyczne i intensywneuzytkowanie. Podest wykonany jest z ptyty HPL z
fakturg antypos$lizgowa, odpornej na warunkiatmosferyczne oraz zapewniajacej
bezpieczenstwo uzytkowania.

Urzadzenie posiada certyfikatpotwierdzajacy zgodnos$¢ z normg PN-EN 1176-1:2017-12 i
PN-EN 1176-3:2017-12 wydany przezjednostke certyfikujaca akredytowang przez PCA lub
rownowazng jednostke zagraniczng. Certyfikat musiby¢ wydany w ramach akredytowanego
programu certyfikacji, co potwierdza logotyp PCA lubrownowaznej zagranicznej jednostki
akredytujacej, znajdujacy si¢ na certyfikacie. Certyfikat musi by¢wazny na dzien skladania
ofert. Do oferty powinien by¢ zalaczony certyfikat oraz karta technicznaurzadzenia.
Przedstawiony rysunek produktu stanowi integralng cze$¢ opisu — produkt musi by¢ zgodny z
przedstawionym wygladem.

Urzadzenie zawiera

- 1 zjezdzalni¢ mata,

- 1 zjezdzalni¢ duza,

- 1 $ciank¢ wspinaczkowg z chwytami wspinaczkowymi,

- 1 $cianke wspinaczkowg z otworami,

- 2 wieze,

- 1 daszek dwuspadowy z grafika,

- 2 podesty kwadratowe z antyposlizgowa powierzchnia,

- 1 tunel linowy,

- 2 $cianki boczne z grafika,

- barierki.

Dane techniczne

- Wymiary urzadzenia (LxWxH): 4,07 x 3,42 x 3,11 m

- Wymiary strefy bezpieczenstwa (LxW): 8,07 x 6,42 m

- Maksymalna wysokos$¢ upadku: 1,94 m

- Certyfikat potwierdzajacy zgodno$¢ z normg PN-EN 1176-1:2017-12 1 PN-EN 1176-
3:2017-12 wydany

przez jednostke akredytowang przez Polskie Centrum Akredytacji (PCA) dla danego
programu
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certyfikacji, co potwierdza logo PCA na certyfikacie
- Dopuszcza si¢ roznice wymiardéw nie wigksze niz +/- 5%
Materialy

- Shupy konstrukcyjne o profilach kwadratowych 80x80 mm. Zabezpieczone przed korozja

przez
cynkowanie i malowanie proszkowe,
- Slizg zjezdzalni wykonany ze stali nierdzewne;,

- Boki zjezdzalni wykonane z ptyty HDPE trojwarstwowej o grubosci 12 mm,

- Scianki i daszek z ptyty HDPE trojwarstwowej o grubosci 12 mm,

- Podesty 1 $cianki wspinaczkowe wykonane z ptyty HPL o grubosci 10 mm,
- Tunel linowy wykonany z liny polipropylenowej typu o §rednicy 16 mm z rdzeniem

stalowym,
- Sruby, nakretki, podktadki wykonane ze stali nierdzewne;.

10. Hustawka wahadlowa — 1 szt.
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Opis

Hustawka wahadlowa dwuosobowa z siedziskiem kubetkowym oraz siedziskiem typu
deseczka.

Konstrukcja wykonana ze stali ocynkowanej, malowanej proszkowo. Urzadzenie posiada
certyfikatpotwierdzajagcy zgodno$¢ z normg PN-EN 1176-1:2017-12 1 PN-EN 1176-
2+AC:2020-01 wydany przezjednostke certyfikujaca akredytowang przez PCA lub
rownowazng jednostke zagraniczna.

*Kolor konstrukcji RAL 9006, gorna belka w kolorze RAL 7016.

Urzadzenie zawiera

- 1 siedzisko kubetkowe zawieszone na tancuchach

- 1 siedzisko typu deseczka zawieszone na tancuchach

- 4 nogi hustawki

- 1 belke poprzeczng

Dane techniczne

- Wymiary urzadzenia: 3,70 x 1,84 x 2,26 m

- Strefa bezpieczenstwa: 3,00 x 7,35 m

- Maksymalna wysokos$¢ upadku: 1,25 m;

Materialy

- Konstrukcja wykonana ze stali ocynkowanej malowanej proszkowo,

- Stupy konstrukcyjne o profilu kwadratowym 70x70 mm, grubos$¢ $cianki 3 mm,

- Dekory w kolorze zielonym wykonane z tworzywa HDPE.
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Piaskownica — 1 szt.

11.

Opis
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Piaskownica o stylistyce nawigzujacej do ksztattow §limaka. Konstrukcja wykonana jest ze
stalinierdzewnej, odpornej na warunki atmosferyczne. Scianki wykonane sa z materiatu
HDPE, co zapewniabezpieczenstwo uzytkowania oraz zapobiega nagrzewaniu si¢ na stoncu
oraz tatwemu zmrozeniuzimg. Urzadzenie posiada certyfikat potwierdzajacy zgodno$¢ z
normg PN-EN 1176-1:2017-12 wydanyprzez jednostke certyfikujaca akredytowang przez
PCA lub rownowazng jednostke zagraniczna.

Dane techniczne

- Wymiary urzadzenia (LxW): 2,00 x 2,00 x 0,35 m

- Strefa bezpieczenstwa: 5,00 x 5,00 m

- Certyfikat potwierdzajacy zgodno$¢ z normg PN-EN 1176-1:2017-12 wydany przez
jednostke

akredytowang przez Polskie Centrum Akredytacji (PCA) dla danego programu certyfikacji, co
potwierdza

logo PCA na certyfikacie

- Dopuszcza si¢ roznice wymiardéw nie wigksze niz +/- 5%

Materialy

- Konstrukcja wykonana jest ze stali nierdzewnej,
- Scianki wykonane z tworzywa HDPE.

g
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12. Bujak sprezynowy — 2 szt.

str. 32



DANE TECHNICZNE

Wymiary urzgdzenia:

Szerokosé: 0,76 m,

Dlugosé: 0,22 m,

Wysokos¢: 0,56 m

Strefa bezpieczenstwa: 2,76 x 2,22 m
Maksymalna wysoko$¢ upadku: 0,50 m
Glebokosé posadowienia: 0,39 m

Opis:

Zabawka typu bujak w ksztalcie kucyka i skutera. Ptyta HDPE (grubo$¢ 19 mm), odporny na
zniszczenia, wzmocnione uchwyty i podnozki, z profilem antyposlizgowym, kotwa gruntowa
lub do betonu, ze stali galwanizowanej ogniowo, zestaw do samodzielnego montazu.

Urzadzenie zawiera:
- 1 bujak z uchwytami na rece 1 podpdrkami na nogi.

Materialy
- Konstrukcja z ptyty HDPE,

- Kotwa ze stali galwanizowanej ogniowo.

13.  OGRODZENIE- 1 kpl.

8.10grodzenie siatkowe

Ogrodzenie systemowe z siatki cynkowane oraz powlekane;.

» wysokos¢ ok. 1,2 m tgcznie z podmurdwka,

* dlugosci 125 m ,

» stupki o rozstawie 2,5 m.

* podmurowka o wysokosci 20 cm wraz z tagcznikami betonowymi (prostymi i naroznymi) .

Przyjeto laczng wysoko$¢ ogrodzenia ok. 1,2 m przy osiowym rozstawie stupkow
wynoszacym ok. 2,5m. Zastosowano shlupki systemowe z montazem do gruntu w
fundamentach betonowych punktowych monolitycznych, z wykorzystanie podmurowki
betonowej o szerokosci ok. 2,5 m wysokos$ci 0,2m.
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Stopy fundamentowe nalezy wykona¢ z betonu C16/20. Fundamenty wykona¢ w
formie walca badz kwadratu. Srednica fundamentu 30cm, gleboko$é posadowienia
fundamentu ok. 1,1m. Pod przgstami ogrodzenia, przewidziano montaz prefabrykowanych
desek cokotowych grubosci okoto 4,5 cm, wysokich na 20cm.

Deski cokolowe osadzane beda w prefabrykowanych Iacznikach betonowych
(taczniki — rys. nr 2) ogrodzeniowych.

Siatke stalowa nalezy montowac tak aby zachodzita w granicach okoto Scm na deske
betonowa. Po montazu deski prefabrykowanej nalezy uksztaltowa¢ teren wokot ogrodzenia
tak aby nie bylo przeswitow pod deska ogrodzeniows, a teren przy ogrodzeniu przechodzit
tagodnymi spadkami do terendw znajdujacych si¢ wokot — zanizy¢ w gruncie podmuréwke na
okoto 10cm. Po zakonczeniu robot odtworzy¢ trawnik wzdluz ogrodzenia. Ogrodzenie
wykonywane bedzie terenie ze spadkiem nawierzchni.

13.1. Siatka stalowa ogrodzeniowa

Proponowane przesta ogrodzeniowe powinny spetnia¢ nast¢pujace zalozenia projektowe:
» wysokos$¢ siatki: 100 cm,

* odleglto$¢ mocowan siatki migdzy stupkami: 250 cm,

» siatka ogrodzeniowa, pleciona wykonana z drutu stalowego ocynkowanego.

* grubo$¢ drutu :@ min. 2,0mm + 0,9 mm= 3,1mm

» wymiar oczka 60x60mm

* powleczenie PCV w kolorze RAL 6005( zielony)

8.3.Shupki ogrodzeniowe

Proponowane stupki ogrodzeniowe powinny spetnia¢ nastepujace zatozenia projektowe:

e Standardowe stupki stalowe kwadratowe 42x60x2mm.
e  Wysokos¢ stupkow — do wysokosci ogrodzenia siatkowego.

e Dodatkowo nalezy uwzgledni¢ kotwienie stlupka w fundamencie betonowym
monolitycznym.

stupki zabezpieczone z gory zaslepkami systemowymi z tworzywa sztucznego

Stupki malowane proszkowo — kolor RAL 6005( zielony).

8.4.Elementy montanowe i wykonczeniowe

Jako elementy mocujgce panele do stupkdéw ogrodzeniowych nalezy zastosowaé obejmy
systemowe spetniajace nastepujace zatozenia:
* drut naciggowy powlekany ocynkowany, grubosci fi 3,8mm.

e Szerokos¢ furtki 120 cm. Furtka wyposazona w zawiasy montowane w ramie furtki.
Rama furtki wykonana z profilu stalowego wypekiona panelem ogrodzeniowym jak
wyzej. Furtka musi posiada¢ klamke .

e zaslepki goérne do stupkéw wykonane z tworzywa mrozoodpornego w kolorze
dopasowanym do przyjetego,
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e akcesoria do montazu (ze stali nierdzewne;j).

e Brama wjazdowa - rozwierane dwuskrzydtowe ( o szer. 4,00 m) wyposazona w
zawiasy montowane w ramie bramy. Rama bramy wykonana z profilu stalowego
wypelniona panelem ogrodzeniowym oczkowym 3D (oczko 5x20cm)

-

Przykladow ogrodzeniepanelowe z siatki
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